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4 ALHV

1 2 { Laser Radiation Class 2M
\ do not stare into beam or view
N directly with optical instruments
IEC 60825-1:2007-03
<1mW,635nm

57-ALHV F 034 K61 BEE
Battery 4 x 1.5V LR 20 (D)

L @ceg@

Robert Bosch GmbH
70745 Leinfelden-Echterdingen, Germany

13

13

ALHV-G )

{ LASER RADIATION
Avoid direct eye exposure
\ Class 3R laser product
™ IEC 60825-1:2007-03
<5 mW, 532 nm

57-ALHVG-EU F 034 K61 BEE
Battery 4 x 1.5V LR 20 (D)

-

Robert Bosch GmbH
70745 Leinfelden-Echterdingen, Germany

ALHV/
ALHV-G
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< SweeplScanning
7= Variable Speed
&> Clock-wise Head Positioning

< Counter-clock-wise Head Positioning

< » Line Positioning (Vertical) - Left, Right

Remote is designed for use with rotary laser models -
all control buttons may not be used for some lasers.
Refer to chart above (/a - no function).

¢

4

57-RC700

F 034 K69 ANA
Battery
2x1.5VLR6 (AA)
Made in USA

6
S

Robert Bosch GmbH

70745 Leinfelden-Echterdingen,

Germany

RC700
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Laser rotacyjny

Wskazéwki bezpieczenstwa

Laser rotacyjny

Aby moéc efektywnie i bezpiecznie
pracowac przy uzyciu urzadzenia
pomiarowego, nalezy przeczytaé
wszystkie wskazéwki i stosowaé
sie do nich. Nalezy dba¢ o czytel-
nos¢ tabliczek ostrzegawczych, znajdujacych
si¢ na urzadzeniu pomiarowym. PROSIMY

ZACHOWAC | STARANNIE PRZECHOWYWAC

NINIEJSZE WSKAZOWKI.

» Uwaga - uzycie innych, niz podane w ni-
niejszej instrukcji, elementéw obstugowych
i regulacyjnych, oraz zastosowanie innych
metod postepowania, moze prowadzié¢ do
niebezpiecznej ekspozycji na promienio-
wanie laserowe.

» Nie nalezy uzywaé okularéw do pracy z lase-
rem jako okularéw ochronnych. Okulary do
pracy z laserem stuzg do lepszej identyfikacji
plamki lub linii lasera, a nie do ochrony przed
promieniowaniem laserowym.

» Nie nalezy stosowac¢ okularéw do pracy z la-
serem jako okularéw stonecznych, ani uzy-
wacé ich w ruchu drogowym. Okulary do pracy
z laserem nie zapewniajg catkowitej ochrony
przed promieniowaniem UV i utrudniajg
rozrdznianie kolorow.

» Napraw urzadzenia pomiarowego powinien
dokonywac¢ jedynie wykwalifikowany perso-
nel, przy uzyciu oryginalnych czesci zamien-
nych. Tylko w ten sposdb mozna zapewnié
bezpieczng eksploatacje przyrzadu.

» Nie nalezy stosowac tego urzadzenia pomia-
rowego w otoczeniu zagrozonym wybu-
chem, w ktérym znajduja sie tatwopalne
ciecze, gazy lub pyly. W urzadzeniu pomiaro-
wym moze dojs¢ do utworzenia iskier, ktdre
moga spowodowac zapton pytéw lub oparow.

» Nie wolno otwieraé pakietu akumulatoréw.
Istnieje niebezpieczenstwo zwarcia.

2 Pakiet akumulatoréw nalezy chronié
— ] przed wysokimi temperaturami,
np. przed statym nastonecznieniem
i przed ogniem. Istnieje zagrozenie
wybuchem.

» Nieuzywany pakiet akumulatoréw nalezy
przechowywaé z dala od spinaczy, monet,
kluczy, gwozdzi, Srub oraz innych drobnych
przedmiotow metalowych, ktére mogtyby
spowodowac zwarcie stykéw akumulatora.
Zwarcie stykow akumulatora moze spowodo-
wac oparzenia lub doprowadzi¢ do pozaru.

» Pakiet akumulatoréw nalezy tadowaé
wylacznie za pomoca zatagczonej w dostawie
tadowarki tadowanie akumulatoréw innych,
niz przewidziane dla danej tadowarki, moze
spowodowac zagrozenie pozarowe.

» Stosowac nalezy wytacznie oryginalne
akumulatory CST/berger, o napieciu
podanym na tabliczce znamionowej
urzadzenia pomiarowego. Uzycie innych
akumulatoréw, np. podrébek, przerébek lub
akumulatoréw innych producentow moze sta¢
sie przyczyna obrazen ciata lub powstania
szkéd materialnych poprzez eksplodujgce
akumulatory.

Laserowa tablica celownicza 34
nie powinna znajdowac sie

w poblizu rozrusznikéw serca.
Magnesy umieszczone na laserowej
tablicy celowniczej wytwarzajg pole,
ktore moze zaktéci¢ dziatanie
rozrusznika serca.

» Laserowa tablice celownicza nalezy
przechowywac 34 z dala od magnetycznych
nosnikéw danych oraz urzadzen wrazliwych
magnetycznie. Pod wptywem dziatania
magnesow znajdujgcych sie w laserowej tablicy
celowniczej moze dojs¢ do nieodwracalne;j
utraty danych.

ALH/ALHV

» W zakres dostawy urzadzenia pomiarowego
wchodzi tabliczka ostrzegawcza z napisem
w jezyku angielskim (na schemacie urzadze-
nia znajdujacym sie na stronach graficznych
oznaczona jest ona numerem 12).
ALH:

Promieniowanie laserowe
klasy 2M - Nie wpatrywa¢ sie
w wiazke nie spogladaé w wiazke

przez przyrzady optyczne.
IEC 60825-1:2007-03
<1 mW, 650 nm

ALHV:

Promieniowanie laserowe
klasy 2M - Nie wpatrywa¢ sie
w wiazke nie spogladaé¢ w wiazke

przez przyrzady optyczne.
IEC 60825-1:2007-03
<1 mW, 635 nm

» Zaleca sie jeszcze przed wprowadzeniem
urzadzenia do eksploatacji zaklei¢ angielski
tekst tabliczki wchodzaca w zakres dostawy
etykieta w jezyku polskim.
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» Wiazki laserowej nie wolno kierowaé

w strone osoéb i zwierzat, jak rowniez
samemu wpatrywac sie w wiazke. Niniejsze
urzadzenie pomiarowe emituje promieniowanie
laserowe klasy 2M zgodnie z IEC 60825-1. Bez-
posrednie patrzenie w wigzke — w szczegdélno-
Sci przez przyrzady optyczne skupiajgce
promienie swietlne, takie jak na przyktad
lornetka itp. — jest potencjalnie niebezpieczne
dla oczu.

Nie wolno udostepniaé laserowego urzadze-
nia pomiarowego do uzytkowania dzieciom.
Moga one nieumysinie oslepi¢ siebie lub inne
osoby.

ALHV-G

» W zakres dostawy urzadzenia pomiarowego

wchodza dwie tabliczki ostrzegawcze

z napisem w jezyku angielskim (na
schemacie urzadzenia znajdujacym sie na
stronie graficznej oznaczone sg one
numerami 12 i 29):

PROMIENIOWANIE
LASEROWE - Unikaé
bezposredniej ekspozycji oczu

Urzadzenie laserowe klasy 3R
IEC 60825-1:2007-03
<5 mW, 532 nm

—

OTWOR WYJSCIOWY
LASERA

Zaleca si¢ jeszcze przed wprowadzeniem
urzadzenia do eksploatacji naklei¢ na
angielski tekst na tabliczkach zatagczone
w dostawie etykietki w jezyku polskim.
Etykietki dostarczane sa wraz z urza-
dzeniem pomiarowym.

Nie wolno kierowac¢ wiazki laserowej

w strone oséb i zwierzat, nie wolno réwniez
samemu wpatrywacé sie w wiazke. Niniejsze
urzadzenie pomiarowe emituje promieniowanie
laserowe klasy 3R zgodnie z IEC 60825-1.
Bezposrednie patrzenie w wigzke - takze z
wiekszej odlegtosci — jest niebezpieczne dla
ocCzu.

» Urzadzenie pomiarowe nie powinno by¢
uzywane przez dzieci bez nadzoru osoby
dorostej. Dziecko moze w sposéb nie-
zamierzony skierowac promien laserowy na
inne osoby lub zwierzeta i spowodowac ich
oslepienie.

» Nalezy unika¢ odbicia wiazki laserowej na
gtadkich powierzchniach, takich jak okna lub
lustra. Takze odbite promienie laserowe moga
by¢ szkodliwe dla oczu.

» Dostep do urzadzenia pomiarowego powin-
ny mie¢ tylko osoby przeszkolone w zakresie
bezpiecznej obstugi urzadzen laserowych.
Zgodnie z normg EN 60825-1 nalezy do tego
m.in. znajomos$¢ biologicznego wptywu lasera
na oczy i skore, jak rowniez wtasciwe uzycie
Srodkow ochronnych w celu unikniecia
niebezpieczenstw.

Opis funkcjonowania

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

ALH

Urzgdzenie pomiarowe przeznaczone jest do
wyznaczenia i kontrolowanie poziomow.

Urzadzenie pomiarowe nadaje sie do prac na
zewnatrz.

ALHV/ALHV-G

Urzadzenie pomiarowe przeznaczone jest do
wyznaczenia i sprawdzenia punktéw wysokosci,
do dokfadnej niwelacji powierzchni, do wyzna-
czania linii pionu lub linii odniesien i przenoszenia
punktow prostopadtych.

Urzadzenie pomiarowe dostosowane jest do pracy
wewnatrz pomieszczen i na zewnatrz.

2610A15 113 » 30.7.09
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Dane techniczne

Laser rotacyjny

Numer katalogowy F 034 K61 ...
Odbiornik laserowy (detektor
promienia) w wyposazeniu
standardowym

Wiazka prostopadta

Funkcja pionu przy pionowym
ustawieniu urzgdzenia

Tryb punktowy

Tryb liniowy

Jednoosiowy tryb pracy przy
nachyleniu

Dwuosiowy tryb pracy przy
nachyleniu

Zasieg pracy (promien)

z odbiornikiem laserowym ok."
Doktadno$é niwelacyjna’ 2

— W pozycji poziomej

— W pozycji pionowej

Zakres samoniwelacji typowy
Czas niwelacji typowy
Predkosc¢ obrotowa
Temperatura pracy

Relatywna wilgotnos¢ powietrza
maks.

Klasa lasera

Typ lasera

@ Wiazka lasera przy wyjsciu ok."
Przytacze do statywu (gwint pozio-
my i pionowy)

Pakiet akumulatoréw (NiMH)
Baterie (Al-Mn)

Czas pracy ok.

— Pakiet akumulatoréw (NiMH)
— Baterie (Al-Mn)

Ciezar odpowiednio do
EPTA-Procedure 01/2003
Wymiary

Stopien ochrony (nie dot. wneki na
baterie)

1) przy 20 °C

2) wzdtuz osi

ALH
... AOO

425 m

+0,05 mm/m

+5° (+8 %)
30s

600 min™
-20...+49 °C

90 %

2M

650 nm, <1 mW
5 mm

5/8"
4 x 1,2 V HR20 (D)
4 x1,5V LR20 (D)

30 h
60 h

2,5 kg

215 x 160 x 160 mm

IP 67

ALHV
... BOO

ALHV
... BO1

)
425 m

+0,05 mm/m

+0,1 mm/m

+5° (+8 %)

30s

150/300/600 min™"
-20...+49 °C

90 %

2M

635 nm, <1 mW
5 mm

5/8"
4 x 1,2 V HR20 (D)
4 x1,5V LR20 (D)

30 h
60 h

2,5 kg
215 x 160 x 160 mm

IP 67

ALHV-G| ALHV-G
... BN9 ... BN8

°
200 m

+0,05 mm/m

+0,1 mm/m

+5° (+8 %)

30s

150/300/600 min"’
0..+40°C

90 %

3R

532 nm, <5 mW
5 mm

5/8"
4 x 1,2 V HR20 (D)
4 x 1,5V LR20 (D)

15h
25h

2,5 kg
215 x 160 x 160 mm

IP 67

Nalezy zwraca¢ uwage na numer katalogowy na tabliczce znamionowej Paristwa narzedzia pomiarowego, poszczegdine
nazwy handlowe pojedynczych narzedzi pomiarowych mogg sie roznic.

Do jednoznacznej identyfikaciji lasera rotacyjnego stuzy numer serii 13, znajdujacy sie na tabliczce znamionowe;.
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Przedstawione graficznie
komponenty

Numeracja przedstawionych komponentdéw odnosi
sie do schematu urzgdzenia pomiarowego, znajdu-
jacego sie na stronie graficzne;.

1 Alarm wytadowania akumulatora

2 Wskaznik zabezpieczenia przed wstrzgsami
3 Przycisk zabezpieczenia przed wstrzgsami
4

Przycisk sterujgcy pochyleniem u goéry lasera
rotacyjnego

Przycisk sterujacy pochyleniem u dotu lasera
rotacyjnego

6 Przycisk na laserze rotacyjnym do wytgczania
funkciji automatycznej niwelacji

7 Wskaznik pracy bez automatycznej niwelacji
(ALH)

8 Wytacznik urzadzenia
9 Wskaznik eksploataciji lasera rotacyjnego
10 Otwodr wyjsciowy wigzki laserowe;j
11 Zmienna wigzka laserowa
12 Tabliczka ostrzegawcza lasera
13 Numer seryjny lasera rotacyjnego
14 Przeziernik
15 Przytgcze do statywu 5/8"
16 Nakretka dla pokrywy wneki na baterie

17 Gniazdo fadowarki (w przypadku urzgdzen
pomiarowych zasilanych akumulatorem)

18 Styki wneki na baterie

19 Styki pokrywy wneki na baterie

20 Pokrywa wneki na baterie lasera rotacyjnego
21 Wiazka pionowa (ALHV/ALHV-G)

22 Soczewka odbioru sygnatu pilota
(ALHV/ALHV-G)

23 Przycisk na laserze rotacyjnym dla trybu
liniowego i wyboru dtugosci linii
(ALHV/ALHV-G)

24 Przycisk kierunku i nachylenia z prawej strony
lasera rotacyjnego (ALHV/ALHV-G)

25 Przycisk na laserze rotacyjnym stuzgcy do
obrotu gtowicy rotacyjnej w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara (ALHV/ALHV-G)

26 Przycisk na laserze rotacyjnym stuzacy do
obrotu gtowicy rotacyjnej w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
(ALHV/ALHV-G)

27 Przycisk kierunku i nachylenia z lewej strony
lasera rotacyjnego (ALHV/ALHV-G)

28 Przycisk na laserze rotacyjnym dla trybu
rotacyjnego i wyboru predkosci rotacyjne;j
(ALHV/ALHV-G)

29 Tabliczka ostrzegawcza otworu wyjsciowego
wigzki laserowej (ALHV-G)

o

30 tadowarka (w przypadku urzadzen
pomiarowych zasilanych akumulatorem)

31 Wityk tadowarki

32 Okulary do pracy z laserem™

33 Odbiornik lasera*

34 Laserowa tablica celownicza *

35 Uchwyt $cienny z regulacjg wysoko$ci*

36 Pilot zdalnego sterowania* (ALHV/ALHV-G)

*Przedstawiony na rysunkach lub opisany w instrukcji

uzytkowania osprzet nie wchodzi w skiad

wyposazenia standardowego. Kompletny asortyment

wyposazenia dodatkowego mozna znalez¢ w naszym
katalogu osprzetu.

Montaz

Zasilanie

Wskazéwka: Nawet w przypadku, gdy pokrywa
wneki na baterie 20 sprawia trudnosci w otwiera-
niu, nie wolno jej podwazac przy uzyciu srodkéw
pomocniczych. W przeciwnym wypadku moze ona
ulec uszkodzeniu.

Urzadzenia pomiarowe zasilane bateriami

Zaleca sie eksploatacje urzadzenia pomiarowego
przy uzyciu baterii alkaliczno-manganowych.

Urzadzenie pomiarowe dostarczane jest z bateria-
mi umieszczonymi we wnece. Przed
przystgpieniem do eksploatacji urzadzenia
pomiarowego nalezy usung¢ pasek
zabezpieczajacy wneke na baterie (,Remove
before use").

Gdy zaswieci sie symbol 1, baterie trzeba
wymieni¢.

Aby otworzy¢ wneke na baterie nalezy zwolni¢
nakretke 16, a nastepnie zdja¢ pokrywke 20.

Podczas wymiany baterii do wneki nalezy zwrocic
uwage na zachowanie prawidtowej biegunowosci,
zgodnie ze schematem umieszczonym na
pokrywce wneki na baterie.

Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie rownoczesnie.
Stosowac tylko baterie, pochodzgce od tego
samego producenta i o jednakowej pojemnosci.

Ponownie natozy¢ pokrywke 20. Nalezy przy tym
zwréci¢ uwage na to, aby styki 19 na pokrywie
wneki i styki 18 we wnece dotykaty sie wzajemnie.
Dobrze dokreci¢ srube 16 na pokrywce wneki na
baterie.

» Jezeli urzadzenie jest przez dtuzszy czas
nieuzywane, nalezy wyjac¢ z niego baterie.
Moga one przy diuzszym nieuzywaniu ulec
korozji i sie roztadowac.
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Urzadzenia pomiarowe zasilane akumulatorami

Urzadzenie pomiarowe dostarczane jest z pakie-
tem akumulatorow umieszczonym we wnece.
Przed przystgpieniem do eksploatacji urzadzenia
pomiarowego nalezy usunac pasek
zabezpieczajacy wneke na baterie (,Remove
before use").

Pakiet akumulatoréw nalezy natadowac przed
przystgpieniem do eksploatacji urzadzenia. Pakiet
akumulatoréw mozna tadowac wytgcznie za
pomocg zatgczonej w dostawie fadowarki 30.

Podtaczy¢ do tadowarki 30 kabel tadowania
pasujacy do sieci elektrycznej.

Wytaczy¢ urzadzenie pomiarowe. Wiozy¢ wiyk
tadowania 31 fadowarki do gniazdka 17 na
urzadzeniu pomiarowym. Podtaczy¢ tadowarke do
sieci elektrycznej. Natadowanie pustego pakietu
akumulatoréw trwa ok. 10 h. kadowarka i pakiet
akumulatoréw sa zabezpieczone przed
przetadowaniem.

Nowy lub przez diuzszy okres czasu nieuzywany
pakiet akumulatoréw charakteryzuje sie swoja
petng wydajnoscig dopiero po ok. 5 cyklach
tadowania i roztadowywania.

Nie nalezy tadowac pakietu akumulatoréw po
kazdym uzyciu, gdyz zmniejszy sie w ten sposob
jego pojemnose.

Gdy symbol 1 zapala sie na czerwono, pakiet
akumulatoréw nalezy natadowac. W przypadku
gdy pakiet akumulatoréw jest catkowicie
roztadowany, urzadzenie pomiarowe mozna
eksploatowac, zasilajgc je za pomocag tadowarki
30. Wylaczy¢ urzadzenie pomiarowe i podtgczy¢
tadowarke zaréwno do urzadzenia jak rowniez do
sieci elektrycznej. W przypadku gtebokiego
roztadowania pakietu akumulatoréw, urzgdzenie
pomiarowe mozna wigczy¢ i eksploatowac przy
uzyciu podtgczonej fadowarki dopiero po 15-to
minutowym okresie tadowania.

Wyraznie skrécony czas eksploatacji po dokona-
nym procesie fadowania swiadczy o tym, ze aku-
mulator jest zuzyty i powinien zosta¢ wymieniony.

Aby wymieni¢ pokrywke wneki na baterie z za-
instalowanym w niej pakietem akumulatoréw
nalezy zwolni¢ nakretke 16 i zdja¢ pokrywke 20.

Natozy¢ nowa pokrywe 20 z pakietem
akumulatoréw. Nalezy przy tym zwrdci¢ uwage na
to, aby styki 19 na pokrywie wneki i styki 18 we
wnece dotykaty sie wzajemnie. Dobrze dokreci¢
Srube 16 na pokrywce wneki na baterie.

» Jezeli urzadzenie pomiarowe nie bedzie
przez dtuzszy czas uzywane, nalezy wyjac¢
z niego pakiet akumulatoréw. Akumulatory
nieuzywane przez dtuzszy okres czasu moga
ulec korozji lub samoroztadowaniu.

Praca urzadzenia

Wiaczenie

» Urzadzenie pomiarowe nalezy chroni¢ przed
bezposrednim nastonecznieniem.

» Narzedzie nalezy chronié¢ przed ekstremalnie
wysokimi lub niskimi temperaturami, a takze
przed wahaniami temperatury. Nie nalezy go
na przyktad pozostawia¢ na dtuzszy okres
czasu w samochodzie. W przypadku, gdy
urzgdzenie pomiarowe poddane byto wiekszym
wahaniom temperatury, nalezy przed uzyciem
odczekag, az powrdci ono do normalne;j
temperatury. Ekstremalnie wysokie lub niskie
temperatury, a takze silne wahania temperatury
moga mie¢ negatywny wptyw na precyzje
pomiaru.

» Nalezy unika¢ silnych uderzen i nie dopusz-
czaé do upadku urzadzenia pomiarowego.
W przypadku silnego oddziatywania
zewnetrznego na urzgdzenie pomiarowe, nalezy
przed dalszg pracg przeprowadzi¢ kontrole
doktadnosci (zob. ,Kontrola doktadnosci
pomiaru urzgdzenia“, str. 207).

Ustawienie urzadzenia pomiarowego
Pozycja pozioma

Pozycja pionowa

Urzadzenie pomiarowe nalezy ustawi¢ na
stabilnym podtozu w poziomej lub pionowej
pozycji, zamontowac na statywie lub w uchwycie
Sciennym 35 z przymiarem.

Ze wzgledu swoja na swojg wysoka precyzje
niwelowania, urzgdzenie pomiarowe jest bardzo
wrazliwe na wstrzgsy i zmiany pozyciji. Dlatego, by
uniknac¢ przerw w eksploatacji, spowodowanych
koniecznoscig powtdérnego niwelowania, nalezy
ustawiac je w stabilnej pozyciji.

Wiaczanie/wytaczanie (ALH)

» Nie wolno kierowa¢ wiazki laserowej
w strone oséb i zwierzat, jak rowniez
spoglada¢ w wiazke (nawet przy zacho-
waniu wiekszej odlegtosci).

» Nie wolno zostawiaé wtaczonego urzadzenia
pomiarowego bez nadzoru, a po zakoncze-
niu uzytkowania nalezy je wytaczaé. Wigzka
lasera moze spowodowac oslepienie osob
postronnych.
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Aby wiaczy¢ urzagdzenie pomiarowe, nalezy
nacisna¢ wtacznik/wytgcznik 8. Na potwierdzenie
wskaznik eksploatacji 9 zapala sie na 3 sekundy.
Natychmiast po wtgczeniu urzadzenia
pomiarowego emitowana jest zmienna wigzka
lasera 11.

W przypadku ustawienia urzgdzenia pomiarowego
W pozycji poziomej, rozpoczyna ono natychmiast
po wigczeniu automatyczng samoniwelacje.
Podczas niwelacji zgrubnej wskaznik eksploatacji
9 miga, miga tez laser, ktéry w tym czasie nie
obraca sie. Po zakoriczeniu niwelacji zgrubnej,
wskaznik eksploatacji 9 i wigzka lasera $wieca sie
Swiattem ciggtym, a urzgdzenie pomiarowe startuje
automatycznie w trybie rotacyjnym. W ciggu
nastepnych 60 sekund nastepuje precyzyjna
niwelacja urzadzenia pomiarowego.

Przy ustawieniach fabrycznych funkcja
zabezpieczenia przed wstrzgsami wigczana jest
automatycznie, wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 pali sie czerwonym Swiattem.

Aby wytaczyé urzadzenie, nalezy ponownie
nacisnac¢ przycisk 8.

Wiaczanie/wytaczanie (ALHV/ALHV-G)

» Nie wolno kierowaé¢ wiazki laserowej
w strone oséb i zwierzat, jak rowniez
spoglada¢ w wiazke (nawet przy zacho-
waniu wiekszej odlegtosci).

» Nie wolno zostawiaé wtaczonego urzadzenia
pomiarowego bez nadzoru, a po zakoncze-
niu uzytkowania nalezy je wylaczac¢. Wigzka
lasera moze spowodowac oslepienie oséb
postronnych.

Aby wiaczyé urzadzenie pomiarowe, nalezy
nacisngC wiacznik/wytgcznik 8. Wtaczenie
potwierdzane jest zapaleniem sie wskaznika
eksploataciji 9. Urzadzenie pomiarowe emituje
natychmiast po wigczeniu zmienng wigzke lasera
11 i wigzke prostopadta 21.

Natychmiast po wtaczeniu urzadzenia
pomiarowego rozpoczyna ono automatyczng
samoniwelacje. Podczas niwelacji zgrubnej laser
pozostaje w trybie punktowym. Po zakonczeniu
niwelacji zgrubnej, wiazki lasera swiecg sie
Swiattem ciggtym, a urzadzenie pomiarowe startuje
automatycznie w trybie, ktéry zostat zapamietany
podczas ostathiego wytgczania urzgdzenia.

W ciggu nastepnych 60 sekund nastepuje
precyzyjna niwelacja urzgdzenia pomiarowego.

Przy ustawieniach fabrycznych funkcja
zabezpieczenia przed wstrzgsami wtgczana jest
automatycznie, wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 pali sie czerwonym Swiattem.

Aby wytaczyé urzadzenie, nalezy ponownie
nacisng¢ przycisk 8.

Tryb czuwania z pamiecia ustawien trybu pracy
urzadzenia (ALHV/ALHV-G)

Za pomoca pilota 36 urzadzenie pomiarowe mozna
przetaczy¢ na tryb czuwania (stand-by), na okres
nie dtuzszy jednak niz dwie godziny. Wybrany
uprzednio tryb pracy pozostanie niezmieniony.
Jezeli wigczona zostata funkcja zabezpieczenia
przed wstrzgsami, pofozenie urzgdzenia
pomiarowego bedzie nadzorowane takze w trybie
czuwania.

Rodzaje pracy

Przebieg osi X i osi Y

Osie X i Y oznakowane sg u goéry obudowy,
powyzej gtowicy rotacyjnej. Przezierniki 14
utatwiajg ustawienie urzadzenia pomiarowego
wzdtuz osi Y.

Tryb rotacyjny (ALH)

Urzgdzenie pomiarowe pracuje wytgcznie w trybie
rotacyjnym ze statg predkoscig rotacyjng, ktéra
nadaje sie rowniez do pracy przy uzyciu odbiornika
laserowego.

Zestawienie (ALHV/ALHV-G)

Wszystkie trzy tryby pracy sg mozliwe zaréwno
przy poziomym jak i pionowym ustawieniu
urzgdzenia pomiarowego.

Tryb rotacyjny

Tryb rotacyjny jest szczegdlnie
zalecany w przypadku zastoso-
wania odbiornika laserowego.
Mozliwy jest wybér miedzy réz-
nymi predkosciami rotacyjnymi.

Tryb liniowy

W tym trybie pracy zmienna
wigzka lasera porusza sie

w ograniczonym kgcie rozwarcia
promieni lasera. Widocznos$¢
wigzKi jest przez to lepsza (w po-
réwnaniu z trybem rotacyjnym).
Mozliwy jest wybér miedzy
réznymi katami rozwarcia.

Tryb punktowy

W tym trybie pracy osiggana jest
najlepsza widocznos¢ wigzki
lasera. Stuzy on np. do prostego
przenoszenia wysokosci lub do
kontroli ustawienia w jednej osi
(linii).
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’é Tryb rotacyjny, tryb punktowy
(600/300/150 min', 0 min™)
(ALHV/ALHV-G)

Aby przej$¢ do trybu rotacyjnego, nalezy nacisnac

przycisk trybu rotacyjnego 28. Urzgdzenie zaczyna

pracowac w trybie rotacyjnym z uprzednio
ustawiong lub z najszybszg predkoscig rotacyjna.

Aby zmieni¢ predkosc¢ rotacyjng, nalezy ponownie
wcisnaé przycisk trybu rotacyjnego 28. Kazde
nacisniecie przycisku zmniejsza predkosc¢
rotacyjna. Po przejsciu do najmniejszej predkosci
rotacyjnej urzadzenie pomiarowe przestawia sie na
tryb punktowy. Ponowne nacisniecie przycisku 28
powoduje, ze urzgdzenie pomiarowe powraca do
trybu rotacyjnego z najszybszg predkoscia
rotacyjna.

Do pracy z uzyciem odbiornika laserowego, nalezy
wybrac¢ najszybszg predkosc¢ rotacyjng Pracujac
bez odbiornika, nalezy — w celu lepszej
widocznosci wigzki lasera — zredukowac predkosc¢
obrotowa, lub uzy¢ okularéw obserwacyjnych 32.

@ Tryb liniowy, tryb punktowy

— (10°/45°/90°/180°, 0°) (ALHV/ALHV-G)
Aby przej$¢ do trybu liniowego, nalezy nacisngc
przycisk trybu liniowego 23. Urzadzenie
pomiarowe rozpoczyna prace z najmniejszym
katem rozwarcia linii lasera.

Aby zmieni¢ kat rozwarcia, nalezy wcisng¢
przycisk trybu liniowego 23. Kat rozwarcia
zwieksza sie stopniowo. Po przejsciu do
najwiekszego kata rozwarcia, urzadzenie
pomiarowe przestawia sie na tryb punktowy.
Ponowne nacisniecie przycisku 23 powoduje, ze
urzadzenie pomiarowe powraca do trybu liniowego
Z najmniejszym katem rozwarcia.

Wskazoéwka: Pod wptywem inercji, laser moze
nieznacznie wykracza¢ poza punkty koncowe linii
lasera.

Obracanie plamki/linii lasera w ptaszczyznie
rotacyjnej (ALHV/ALHV-G)

Plamke lasera lub linie lasera mozna stopniowo
obracac, gdy urzadzenie pomiarowe znajduje sie
w pozycji poziomej lub pionowej, o 360° w ptasz-
czyznie rotacyjnej. Aby dokonac obrotu w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, nalezy
wcisng¢ przycisk 25, aby dokonac obrotu

w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara — przycisk 26. Naciskanie przez diuzszy
okres czasu przyspiesza ruch gtowicy rotacyjne;
w wybranym kierunku.

Ustawianie ptaszczyzny rotacyjnej w pionie
(ALHV/ALHV-G)

Przy pionowym ustawieniu urzadzenia
pomiarowego plamke, linie lasera lub ptaszczyzne
rotacyjng mozna obrdci¢ dookota osi Y. W tym celu
nalezy przycisng¢ przyciski kierunku i nachylenia
z lewej 27 lub z prawej strony 24 urzadzenia
pomiarowego.

W trybie rotacyjnym obrotem dookota osi Y mozna
sterowac tez przy pomocy przyciskéw do obrotu
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
25 |lub do obrotu w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara 26.

Obrot jest mozliwy w zakresie +10 %.

Automatyczna funkcja pionu przy pionowym
ustawieniu urzadzenia (ALHV/ALHV-G)

Do wyznaczania piondw mozliwe jest
automatyczne kierowanie plamki lasera w dét przy
pionowym ustawieniu urzgdzenia pomiarowego

i w trybie punktowym.

Funkcja pionu moze by¢ tylko uruchamiana, gdy
funkcja zabezpieczenia przed wstrzgsami jest
wytaczona, a urzagdzenie znajduje sie w trybie
punktowym.

Aby dokonac¢ aktywacji funkcji pionu, nalezy
nacisng¢ przycisk funkcji zabezpieczenia przed
wstrzgsami 3. Plamka lasera kierowana jest
automatycznie pionowo w dot. Kazde nastepne
nacisniecie przycisku funkcji zabezpieczenia przed
wstrzgsami spowoduje ponowng aktywacje funkcji
pionu i skierowanie plamki lasera pionowo w dot.

Wskazéwka: Obrét ptaszczyzny rotacyjne;j
dookota osi Y nie jest obrotem dookota punktu
pionu.

Aby méc w razie potrzeby ponownie uruchomic
funkcje zabezpieczenia przed wstrzgsami, nalezy
przejs¢ do trybu rotacyjnego lub liniowego.
Nastepnie mozna wcisng¢ przycisk
zabezpieczenia przed wstrzgsami 3, co spowoduje
ponowne uruchomienie funkcji zabezpieczenia
przed wstrzasami (wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 pali sie czerwonym Swiattem).

Zastosowanie funkcji automatycznej
niwelacji

ALH

Dzieki funkcji automatycznej niwelacji urzadzenie
pomiarowe natychmiast po wtgczeniu rozpoznaje
samoczynnie pozycje, w jakiej sie znajduje (pion lub
poziom). Aby przejs¢ z pozycji poziomej do pionowej
(lub odwrotnie), nalezy wytaczy¢ urzadzenie, ustawic
je w pozgdanej pozycji i ponownie wigczyc.

Wskazéwka: Automatyczna samoniwelacja
urzgdzenia pomiarowego mozliwa jest tylko wtedy,
gdy znajduje sie ono w pozycji poziome;j.
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Po wigczeniu urzadzenia pomiarowego sprawdza
ono swojg pozycje (w pionie lub poziomie)

i w przypadku pozycji poziomej wyréwnuje
nieréwnosci w zakresie samopoziomowania +5°
w sposoéb automatyczny.

Jezeli urzgdzenie pomiarowe przechylone jest po
witgczeniu lub po zmianie potozenia o wiecej jak 5°,
nie jest mozliwe jego wypoziomowanie. W tym
wypadku wirnik zatrzymuje sie, a laser wytacza.
Jezeli nachylenie wzdtuz osi Y jest zbyt duze,
symbol wytadowania akumulatora 1 zapala sie,

a wskaznik zabezpieczenia przed wstrzgsami 2
zaczyna migac. Jezeli nachylenie wzdtuz osi X jest
zbyt duze, symbol wytadowania akumulatora 1
zaczyna migac, a wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 zapala sie.

W takim przypadku nalezy wytgczy¢ urzgdzenie
pomiarowe, skorygowac jego ustawienie

i ponownie wtaczyc¢. Jezeli nie nastgpi ponowne
ustawienie urzadzenia pomiarowego, wytacza sie
ono po 2 minutach automatycznie.

Po wypoziomowaniu, urzadzenie pomiarowe
kontroluje stale swojg pozycje w poziomie.

W przypadku zmian potozenia, urzadzenie
dokonuje automatycznej samoniwelacji. Jezeli
urzadzenie pomiarowe nie zdazy dokonac
automatycznej samoniwelacji podczas 3 sekund,
wirnik zatrzymuije sie, a laser i wskaznik
eksploatacji 9 zaczynajg migac. Ma to na celu
unikniecie btednych pomiaréw podczas procesu
samoniwelacji. Funkcja zabezpieczenia przed
wstrzgsami pozostaje aktywna.

ALHV/ALHV-G

Dzieki funkcji automatycznej niwelacji urzgdzenie
pomiarowe natychmiast po wigczeniu rozpoznaje
samoczynnie pozycje, w jakiej sie znajduje (pion
lub poziom). Aby przej$¢ z pozycji poziomej do
pionowej (lub odwrotnie), nalezy wytgczy¢
urzadzenie, ustawic je w pozgdanej pozycji

i ponownie wtaczyc.

Po wiaczeniu urzgdzenia pomiarowego,
urzadzenie pomiarowe kontroluje potozenie

w poziomie wzglednie w pionie i automatycznie
wyréwnuje niedoktadnosci znajdujace sie

w zakresie samoniwelacji £5°.

Jezeli urzgdzenie pomiarowe przechylone jest po
wigczeniu lub po zmianie potozenia o wiecej niz 5°,
nie jest mozliwe jego wypoziomowanie. W tym
wypadku wirnik zatrzymuje sie, a laser wytacza.
Jezeli nachylenie wzdtuz osi Y jest zbyt duze,
symbol wytadowania akumulatora 1 zaczyna
migac, a wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 zapala sie. Jezeli nachylenie wzdtuz
osi X jest zbyt duze, symbol wytadowania
akumulatora 1 zapala sie, a wskaznik
zabezpieczenia przed wstrzgsami 2 zaczyna
migac.

W takim przypadku nalezy wytgczy¢ urzgdzenie
pomiarowe, skorygowac jego ustawienie

i ponownie wiaczyc¢. Jezeli nie nastapi ponowne
ustawienie urzadzenia pomiarowego, wytacza sie
ono po 2 minutach automatycznie.

Po wypoziomowaniu, urzgdzenie pomiarowe
kontroluje stale swojg pozycje — poziomag lub
pionowa. W przypadku zmian potozenia, urzgdzenie
dokonuje automatycznej samoniwelacji. Jezeli
urzadzenie pomiarowe nie zdazy dokonac
automatycznej samoniwelacji podczas 3 sekund,
wirnik zatrzymuje sie, a laser zaczyna migac. Ma to
na celu unikniecie btednych pomiaréw podczas
procesu samoniwelacji. Funkcja zabezpieczenia
przed wstrzgsami pozostaje aktywna.

@ Zabezpieczenie przed wstrzgsami

Urzadzenie pomiarowe zaopatrzone jest w zabez-
pieczenie przed wstrzgsami, ktdére powoduije, ze

w przypadku zmian potozenia, wstrzgséw lub drgan
urzadzenia pomiarowego, niemozliwe jest wypozio-
mowanie przy zmienionej wysokosci, co ma na celu
zapobiegniecie btedom pomiaru wysokosci.

ALH: Poniewaz funkcja zabezpieczenia przed
wstrzgsami sprzezona jest z funkcjg automatyczne;
niwelaciji, jest ona aktywna tylko wtedy, gdy
urzadzenie pomiarowe znajduje sie w pozycji poziomej
(niezaleznie od tego, czy wskaznik zabezpieczenia
przed wstrzagsami 2 jest zapalony czy nie).

Jezeli zachowane zostaty ustawienia fabryczne, to
po wigczeniu urzadzenia pomiarowego funkcja
zabezpieczenia przed wstrzgsami jest aktywna
(wskaznik zabezpieczenia przed wstrzasami 2
Swieci sie). Mniej wiecej 60 sekund po wigczeniu
urzadzenia lub po wigczeniu funkcji zabezpieczenia
przed wstrzgsami, funkcja ta uaktywnia sie.

Jezeli w przypadku zmiany pofozenia urzadzenia
pomiarowego przekroczony zostanie zakres
doktadnosci niwelacyjnej lub jesli zarejestrowany
zostanie silny wstrzags, nastepuje uruchomienie
zabezpieczenia przed wstrzgsami.

— ALH: Wirnik zatrzymuije sie, a laser, wskaznik
zabezpieczenia przed wstrzgsami 2 i wskaznik
eksploatacji 9 migaja.

— ALHV/ALHV-G: Wirnik zatrzymuje sie, a laser
i wskaznik zabezpieczenia przed wstrzgsami 2
migaja. Aktualny tryb pracy jest
zapamietywany.

Podczas uruchomionej funkcji zabezpieczenia
przed wstrzagsami nalezy wcisngc¢ przycisk 3.
Funkcja zabezpieczenia przed wstrzgsami jest
uruchamiana na nowo, a urzadzenie pomiarowe
rozpoczyna poziomowanie. Natychmiast po
wypoziomowaniu urzgdzenia pomiarowego,
urzadzenie rozpoczyna prace w uprzednio
zapamietanym trybie. Nastepnie nalezy skontrolowac
wysokos¢ wigzki lasera w stosunku do punktu
referencyjnego i w razie potrzeby skorygowac.
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Aby wytaczyé funkcje zabezpieczenia przed
wstrzgsami nalezy jednorazowo wcisnaé¢ przycisk
3, lub - po zadziataniu zabezpieczenia (wskaznik 2
miga na czerwono) — dwukrotnie. Przy wytgczonej
funkcji zabezpieczenia przed wstrzgsami,
wskaznik 2 gasnie.

Funkcje zabezpieczenia przed wstrzgsami mozna
tez tak ustawic, by podczas wigczania urzgdzenia
pomiarowego nie uruchamiafa sie automatycznie.
Pdzniejsze wigczenie tej funkcji jest oczywiscie
mozliwe.

Aby zmieni¢ ustawienia standardowe funkcji
zabezpieczenia przed wstrzgsami podczas
wtgczania urzadzenia pomiarowego, nalezy
postepowac w nastepujgcy sposob:

— ALH: Przy wytaczonym urzadzeniu
pomiarowym wcisng¢ przycisk nachylenia 5,
znajdujacy sie na dole urzadzenia i przytrzymaé
go w tej pozycji podczas witgczania urzadzenia
pomiarowego.

— ALHV/ALHV-G: Przy wytgczonym urzadzeniu
pomiarowym wcisng¢ przycisk do obracania
gtowicy rotacyjnej w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazoéwek zegara 26 i przytrzymac go
w tej pozycji podczas wigczania urzgdzenia
pomiarowego.

Praca po dezaktywaciji funkciji
automatycznej niwelacji

Funkcje automatycznej niwelacji mozna wytaczy¢
dla jednej z osi lub dla obu.

W jednoosiowym trybie pracy przy nachyleniu
0$ X niweluje sie automatycznie — 08 Y nie. Przy
wtgczonej funkcji zabezpieczenia przed
wstrzgsami nadzorowana jest tylko niwelacja osi X.
Mozliwe jest nachylenie ptaszczyzny rotacyjnej

w zakresie +10 % w kierunku osi Y. Oprécz tego
mozliwe jest ukosne ustawienie urzgdzenia
pomiarowego wzdtuz osi Y.

Przy wytaczonej funkcji automatycznej niwelacji
mozliwe jest nachylenie ptaszczyzny rotacyjne;j

w zakresie +10 % w kierunku osi Xi Y. Oprécz tego
mozliwe jest ustawienie urzadzenia pomiarowego
w dowolnej pozycji pochyte;.

Za pomoca ptytki uchylnej (osprzet) urzadzenie
pomiarowe znajdujgce sie w pozycji poziome;j
moze zosta¢ nachylone pod doktadnym katem
wzdtuz jednej z osi.

» Po wyltaczeniu funkcji automatycznej niwe-
lacji wszelkie zmiany w potozeniu urzadze-
nhia pomiarowego nie beda rozpoznawane.

Wytaczanie jednoosiowego trybu pracy przy
nachyleniu w pozycji poziomej/funkciji
automatycznej niwelacji w pozyciji poziomej (ALH)
Wskazéwka: Jezeli urzadzenie znajduje sie

W pozycji pionowej, nie nastepuje automatyczne
samopoziomowanie, niezaleznie od tego, czy
funkcja automatycznej niwelacji jest wigczona czy
wyfgczona.

Aby wtagczy¢ jednoosiowy tryb pracy przy
nachyleniu nalezy jednokrotnie nacisna¢ przycisk
wytaczajgcy funkcje automatycznej niwelaciji 6.
Wskaznik pracy bez automatycznej niwelacji 7
miga w szybkim tempie i w interwatach.

Aby wytaczyé funkcje automatycznej niwelaciji,
nalezy uprzednio wytaczy¢ funkcje zabezpieczenia
przed wstrzgsami (wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzgsami 2 nie swieci sig). Nastepnie mozna
wytaczy¢ funkcje automatycznej niwelacji
naciskajgc przycisk 6 tyle razy, by wskaznik pracy
bez automatycznej niwelacji 7 migat wolno

i w rownym tempie.

Za pomoca przyciskow nachylenia 4 i 5 mozna
zarowno w jednoosiowym trybie pracy jak réwniez
przy wytgczonej funkcji automatycznej niwelacii
pochyli¢ ptaszczyzne rotacyjng w zakresie +10 %
w Kierunku osi Y.

aby wiaczyé funkcje automatycznej niwelacji
nalezy naciskac przycisk 6 tyle razy, by wskaznik
pracy bez automatycznej niwelacji 7 wygast. Przed
wtgczeniem funkcji automatycznej niwelacji
urzgdzenie pomiarowe nalezy tak ustawic, aby
znajdowato sie ono w zakresie samoniwelacji.

Wytaczanie jednoosiowego trybu pracy przy
nachyleniu w pozycji poziomej/funkcji
automatycznej niwelacji w pozycji poziomej
(ALHV/ALHV-G)

Aby wtagczy¢ jednoosiowy tryb pracy przy
nachyleniu nalezy jednokrotnie nacisna¢ przycisk
wytaczajgcy funkcje automatycznej niwelaciji 6.
Wskaznik eksploatacji 9 miga w szybkim tempie

i w interwatach.

Za pomocg przyciskdw nachylenia 4 i 5 mozna
w jednoosiowym trybie pracy pochyli¢ ptaszczyzne
rotacyjng w zakresie +10 % w kierunku osi Y.

Aby wylaczy¢ funkcje automatycznej niwelaciji,
nalezy uprzednio wytaczy¢ funkcje zabezpieczenia
przed wstrzasami (wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzasami 2 nie Swieci sie). Nastepnie mozna
wytaczy¢ funkcje automatycznej niwelacji
naciskajgc przycisk 6 tyle razy, by wskaznik
eksploatacji 9 migat wolno i w rownym tempie.

Za pomocg przyciskow kierunku lub nachylenia 4,
5, 24 i 27 mozna - przy wytgczonej funkcji
automatycznej niwelacji - pochyli¢ ptaszczyzne
rotacyjna w zakresie +10 % w kierunku osi Y.
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Aby wiaczy¢ funkcje automatycznej niwelacji
nalezy naciskac przycisk 6 tyle razy, by wskaznik
eksploatacyjny 9 palit sie Swiattem ciggtym. Przed
wtgczeniem funkcji automatycznej niwelacji
urzadzenie pomiarowe nalezy tak ustawic, aby
znajdowato sie ono w zakresie samoniwelaciji.

Wyltaczanie funkcji automatycznej niwelacji
przy pionowej pozycji urzadzenia
(ALHV/ALHV-G)

Aby wytgczyc¢ funkcje automatycznej niwelaciji,
nalezy uprzednio wytgczy¢ funkcje zabezpieczenia
przed wstrzgsami (wskaznik zabezpieczenia przed
wstrzasami 2 nie swieci sie).

Whytaczanie funkcji automatycznej niwelacji
odbywa sie za pomocg przycisku 6. Wskaznik
eksploatacji 9 miga wolno i w rownym tempie. Aby
wigczy¢ funkcje automatycznej niwelacji, nalezy
ponownie wcisng¢ przycisk 6. Wskaznik
eksploataciji 9 swieci sie na zielono.

Za pomocg przyciskow nachylenia 4 i 5 mozna
odchyli¢ od pionu ptaszczyzne rotacyjng

w zakresie +10 % (zastosowanie np. w przypadku
skos$nych fasad).

Kontrola doktadnosci pomiaru
urzadzenia

Wptywy na doktadnos$é niwelaciji

Najwiekszy wptyw wywiera temperatura otoczenia.
W szczegolnosci réznice temperatur, biegnace od
ziemi ku gérze mogg odchyli¢ wigzke lasera.

Istotne sg juz odchylenia, wystepujace przy
pomiarze odcinkdw mierniczych dtuzszych niz
20 m. Przy 100 m wartos¢ odchylenia moze
przekracza¢ dwukrotnie, a nawet czterokrotnie
wartos¢ osiagnietg przy 20 m.

Poniewaz warstwowy rozktad temperatury jest
najwiekszy w poblizu podtoza, urzgdzenie pomia-
rowe powinno by¢ — w przypadku odcinka mierni-
czego wiekszego niz 20 m — zamontowane zawsze
na statywie. Oprécz tego nalezy starac sie ustawic
urzagdzenie pomiarowe w miare mozliwosci
posrodku ptaszczyzny robocze;.

Oprécz czynnikdw zewnetrznych takze i czynniki
specyficzne dla danego urzadzenia (np. upadki lub
silne uderzenia) moga by¢ przyczyng zaktdcen

w pomiarach. Dlatego za kazdym razem przed
przystgpieniem do pracy nalezy skontrolowaé
doktadnos$c¢ urzgdzenia pomiarowego.

Aby skontrolowa¢ doktadnos¢, nalezy wybracé tryb
pracy rotacyjnej. Aby zaznaczy¢ $rodek
obracajgcej sie wigzki lasera nalezy w razie
potrzeby skorzystac¢ z odbiornika laserowego.

Jezeli jedna z kontroli wykazataby, iz urzagdzenie
pomiarowe przekracza maksymalnie dopuszczalne
odchylenie, urzadzenie nalezy oddac¢ do naprawy
w jednym z punktow serwisowych firmy Bosch.

Kontrola doktadnosci niwelacyjnej w pozyciji
poziomej

Do przeprowadzenia kontroli konieczny jest
swobodny odcinek pomiarowy, wynoszgcy 30 m,
znajdujacy sie na statym podtozu i przy Scianie.
Nalezy przeprowadzi¢ kompletny proces
pomiarowy dla kazdej z osi X i Y.

— Zamocowac urzgdzenie pomiarowe
w odlegtosci 30 m od Sciany w pozycji poziomej
na statywie; ewentualnie mozna je ustawic je na
statym, rownym podtozu. Wtaczy¢ urzadzenie
pomiarowe.

30 m i- 3

Po zakoriczeniu procesu niwelacji zaznaczyc¢
Srodek wigzki lasera na $cianie (punkt I).

Q.r—H

1

— Obroéci¢ urzadzenie pomiarowe o 180°,
odczekac jego samoniwelacje i zaznaczy¢
Srodek wigzki lasera na Scianie (punkt II).
Nalezy przy tym zwréci¢ uwage, by punkt II
znajdowat sie mozliwie doktadnie ponad
punktem I lub ponizej tego punktu.

— Rodznica d obu zaznaczonych punktéw 1i 11 na
Scianie daje odchylenie rzeczywiste
w wysokosci urzagdzenia pomiarowego dla
pomierzonej osi.

Powtbrzy¢ ten proces pomiarowy dla drugiej osi.
W tym celu nalezy obrdci¢ urzadzenie pomiarowe
przed rozpoczeciem pomiaru o 90°.

Na odcinku pomiarowym wynoszacym

2 x 30 m = 60 m odchylenie nie moze przekraczac:
60 m x +0,05 mm/m = £3 mm.

Roznica d miedzy punktami I i II moze wiec —

w przypadku kazdego z pomiaréw — wynosi¢
maksymalnie 3 mm.
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Kontrola doktadnosci niwelacyjnej w pozycji
pionowej (ALHV/ALHV-G)

Do przeprowadzenia kontroli konieczny jest
swobodny odcinek pomiarowy, znajdujacy sie na
statym podtozu i przy scianie wysokiej na 10 m.
Zamocowac pion ciezarkowy przy scianie.

— Zamocowac urzgdzenie pomiarowe w pozycji
pionowej na statywie lub ustawic je na statym,
réwnym podtozu. Wigczy¢ urzgdzenie
pomiarowe i odczeka¢ automatyczng
samoniwelacje.

10 m

-
& °

— Ustawi¢ urzgdzenie pomiarowe w taki sposéb,
by gérna wigzka prostopadta nakierowana byta
dokfadnie na srodek gérnego konca linki pionu.
Roznica d miedzy wigzka lasera i linkg pionu
ciezarkowego na dolnym jej koncu daje
odchylenie urzgdzenia pomiarowego od pionu.

W przypadku odcinka pomiarowego wynoszgcego
10 m maksymalnie dopuszczalne odchylenie
WYynosi:

10 m x £0,1 mm/m =+1 mm.

Roznica d moze w zwigzku z tym wynosic najwyzej
1 mm.

Wskazdéwki dotyczace pracy

» Do zaznaczania nalezy uzywac¢ zawsze tylko
srodka punktu lasera. WielkoS¢ punktu
laserowego zmienia sie w zaleznosci od
odlegtosci.

Okulary do pracy z laserem (osprzet)

Okulary do pracy z laserem filtrujg Swiatto

otoczenia. W ten sposéb swiatto lasera wydaje sie

jasniejsze.

» Nie nalezy uzywaé okularéw do pracy z lase-
rem jako okularéw ochronnych. Okulary do
pracy z laserem stuzg do lepszej identyfikaciji
plamki lub linii lasera, a nie do ochrony przed
promieniowaniem laserowym.

» Nie nalezy stosowac¢ okularéw do pracy z la-
serem jako okularéw stonecznych, ani uzy-
wagé ich w ruchu drogowym. Okulary do pracy
z laserem nie zapewniajg catkowitej ochrony
przed promieniowaniem UV i utrudniajg
rozrdznianie kolorow.

Praca z odbiornikiem (osprzet) (zob. rys. A)

W przypadku niekorzystnych warunkéw
oswietleniowych (jasne pomieszczenie,
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych),
a takze przy wiekszych odlegtosciach, nalezy
stosowac odbiornik laserowy 33, ktory utatwi
odnalezienie wigzki lasera.

ALHV/ALHV-G: Do pracy z odbiornikiem
laserowym nalezy wybra¢ tryb rotacyjny

Z najszybsza predkoscia rotacyjna.

Do pracy z uzyciem odbiornika laserowego, nalezy
przeczytac i zastosowac jego instrukcje eksploataciji.

Praca z pilotem zdalnego sterowania (osprzet)
(ALHV/ALHV-G)

Naciskanie przyciskow obstugi moze zakioci¢
niwelacje urzgdzenia pomiarowego i doprowadzi¢ do
krétkotrwatego zatrzymania rotacji. Efektu tego
mozna unikna¢ stosujac pilot zdalnego sterowania 36.

Soczewki 22 do odbioru sygnatéw pilota znajduja
sie z czterech stron gtowicy rotacyjne;.

Szczegdly dot. pracy z pilotem 36 zob. ,Pilot*,
str. 211.

Praca ze statywem (osprzet)

Urzgdzenie pomiarowe zaopatrzone jest w dwa
przytgcza statywu 5/8" 15 — do pracy w pozycji
poziomej i w pozycji pionowej. Urzgdzenie
pomiarowe wraz z wbudowanym przytgczem 15
przykreci¢ do statywu, ktéry jest wyposazony

w gwint przytaczeniowy 5/8" i zamocowac je za
pomoca sruby ustawczej na statywie.

Przed wigczeniem urzadzenia pomiarowego,
nalezy z grubsza wyregulowac statyw.

Praca z uchwytem sciennym i regulacja
wysokosci (osprzet) (zob. rys. B)

Urzadzenie pomiarowe mozna zamontowac tez
w uchwycie Sciennym z przymiarem 35. W tym
celu nalezy przykrecic¢ $rube 5/8" uchwytu
Sciennego do jednego z przytaczy 15, znajdujacych
sie na urzgdzeniu pomiarowym.

Montaz na Scianie - montaz na $cianie zaleca sie
na przyktad wtedy, gdy pomiary dokonywane majg
by¢ na poziomie wyzszym niz siega statyw,
wzglednie w przypadku prac bez statywu i na
niestabilnym podtozu. W tym celu nalezy zamo-
cowac uchwyt scienny 35 z zamontowanym do
niego urzgdzeniem pomiarowym na Scianie,
starajgc sie 0 mozliwie pionowg jego pozycije.
Montaz na statywie - uchwyt scienny 35 mozna
réwniez umocowac na statywie za pomoca
przytacza do statywu umieszczonego z tytu. Ten
rodzaj zamocowania zaleca sie szczegdlnie

w przypadku prac, przy ktorych ptaszczyzna
rotacyjna ma by¢ skierowana na linie odniesienia.
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Za pomocg przymiaru mozna przesungc
zamontowane urzgdzenie pomiarowe w linii pionowej
(w przypadku montazu na scianie) lub w linii poziomej
(w przypadku montazu na statywie) o ok. 15 cm.

Praca z laserowa tablica celowniczg (osprzet)

Za pomocag laserowej tablicy celowniczej 34 mozna
przenies¢ potozenie sladu lasera na podtoge lub
wysokosc lasera na $ciane. Uchwyt magnetyczny
umozliwia zamocowanie tablicy celowniczej takze
na konstrukcjach dachowych.

Za pomocag pola zerowego i podziatki mozna do-
kona¢ pomiaru przesuniecia do pozgdanej wyso-
kosci i nanies¢ je na innym miejscu. Pozwala to
unikng¢ precyzyjnego nastawiania urzgdzenia na
wysokos$¢, ktéra ma zostac przeniesiona.

Laserowa tablica celownicza 34 pokryta jest
powtokg antyodblaskowa, poprawiajgca
widocznos¢ wiagzki lasera na wiekszych
odlegtosciach wzglednie w przypadku silnego
nastonecznienia. Poprawienie widocznosci lasera
jest zauwazalne tylko, gdy patrzy sie na tablice
celowniczg réwnolegle do wiazki lasera.

Przyktady zastosowania

Ustalanie wysokosci referencyjnej

Przed rozpoczeciem pracy nalezy w mozliwie jak
najwiekszej odlegtosci na jakiejs stabilnej
powierzchni (np. na drzewie lub na budynku)
zaznaczy¢ wysokosc referencyjng, do ktorej
bedzie sie mozna potem odniesc.

Podczas pracy nalezy co pewien czas kontrolowac
wysokos$¢ robocza, aby sie upewnié, ze nie ulegta
ona zmianie w stosunku do wysokosci
referencyjnej.

Przenoszenie/kontrola punktéw wysokoscio-
wych

Ustawi¢ urzadzenie w pozycji poziomej na
stabilnym podtozu lub zamocowac¢ je na statywie
(osprzet).

Praca ze statywem z podnosnikiem korbkowym:
Nakierowac wigzke lasera na pozgdang wysokosc.
Przenies¢ lub skontrolowaé wysokos¢ w miejscu
docelowym.

Praca bez statywu: Ustali¢ réznice wysokosSci
miedzy wigzka lasera, a wysokoscig w punkcie
odniesienia za pomocg tablicy celowniczej 34.
Przeniesc¢ lub skontrolowac wysokos¢ pomierzong
réznice wysokosci w miejscu docelowym.

Projekcja ptaszczyzn pionowych

(ALHV/ALHV-G)

Aby dokonac projekcji ptaszczyzny pionowej,
nalezy ustawi¢ urzadzenie pomiarowe w pozycji
pionowej. Jezeli powierzchnia ma przebiegaé pod

katem prostym do jakiej$

linii odniesienia (np.

Sciany), nalezy orientowa¢ wigzke pionowg 21 wg

tej linii odniesienia.

Ptaszczyzna pozioma ukazywany jest za pomoca

wigzki zmiennej 11.

Btedy - przyczyny i usuwanie

Przyczyna

\ Usuwanie btedu

Urzadzenie pomiarowe

nie daje sie wiaczyé

lub nie reaguje prawidiowo

Baterie lub akumulatory
sg wytadowane lub
uszkodzone

Skontrolowac baterie
lub akumulatory za
pomocag testeraiw razie
potrzeby wymieni¢ lub
natadowac akumulatory

Niewtasciwie utozone
baterie (bieguny)

Prawidtowo utozy¢
baterie

Styki baterii uszkodzone
przez wyciekajacy
elektrolit

Wyczysci¢ styki

Styki na pokrywie wneki
lub obudowie nie majg
kontaktu.

Przygiac¢ styki na nowo,
dobrze dociggnaé¢
nakretke 16 pokrywy
wneki na baterie.

Pasek zabezpieczajgcy
wneke na baterie nie
zostat wcale, lub zostat

niekompletnie usuniety

Usung¢ papier lub
resztki papieru ze
stykoéw.

Urzadzenie pomiarowe
niweluje

nie obraca sie i nie

Urzadzenie pomiarowe
znajduje sie poza
zakresem

samopoziomowania.

Ustawi¢ urzadzenie
pomiarowe w pozycji
poziomej i wtgczy¢
ponownie

Sygnat oznaczajacy przekroczenie zakresu
samoniwelacji nadal jest ukazywany mimo
poziomej pozycji urzadzenia pomiarowego

Zaktocenia w procesie
samoniwelacji

Skontaktowac
autoryzowany punkt
serwisowy firmy Bosch

Urzadzenie pomiarowe
niweluje

obraca sie, ale nie

Urzadzenie pomiarowe
znajduje sie w trybie bez

automatycznej niwelacji

Wiaczy¢ funkcije
automatycznej niwelacji

Wirnik nie obraca sie, lub obraca zbyt wolno,
alarm baterii 1 i wskaznik zabezpieczenia
przed wstrzasami 2 migaja

Btad wrzeciono-silnik
(Spindle Error)

Skontaktowac
autoryzowany punkt
serwisowy firmy Bosch
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Przyczyna Usuwanie btedu

Urzadzenie pomiarowe nie reaguje wiasciwie
na uruchamiane przyciski

Zdja¢ pokrywe wneki na
baterie 20 i ponownie jg
natozy¢ — spowoduje to
reset oprogramowania

Jezeli wyzej przytoczone kroki nie spowodujg
usuniecia btedu, nalezy skontaktowac sie

z w autoryzowanym punktem serwisowym firmy
Bosch.

Konserwacija i serwis

Konserwacja i czyszczenie

Urzadzenie pomiarowe nalezy przechowywac
i transportowac tylko w zataczonej w dostawie
walizce.

Narzedzie pomiarowe nalezy utrzymywac
w czystosci.

Zanieczyszczenia nalezy usuwac za pomocag wil-
gotnej, miekkiej sciereczki. Nie uzywac¢ zadnych
Srodkow czyszczgcych ani zawierajacych
rozpuszczalnik.

W szczegdlnosci nalezy regularnie czyscic pta-
szczyzny przy otworze wylotowym wigzki lasero-
wej, starannie usuwajgc kfaczki kurzu.

W przypadku silnych zanieczyszczen urzgdzenie
pomiarowe moze by¢ czyszczone pod biezacg
woda. Nie wolno jednak zanurzaé urzadzenia

w wodzie ani czysci¢ go pod wysokoci$nieniowym
strumieniem wody.

Wskazowka: Przed przystgpieniem do
sktadowania urzgdzenia pomiarowego nalezy
doktadnie wysuszy¢ urzadzenie i walizke. Resztki
wilgoci moga w zamknietej walizce zamienic¢ sie
w pare i doprowadzi¢ do korozji platyny,
znajdujacej sie w urzgdzeniu pomiarowym.

W takim przypadku roszczenia gwarancyjne nie
bedg uznawane.

Jesli urzadzenie pomiarowe, mimo starannych
metod produkciji i kontroli ulegtoby awarii, naprawe
powinien przeprowadzi¢ autoryzowany serwis
elektronarzedzi firmy Bosch. Nie wolno samemu
otwierac urzgdzenia pomiarowego.

Przy wszystkich zapytaniach i zamdwieniach
czesci zamiennych, prosze podac¢ koniecznie

10 cyfrowy numer katalogowy podany na tabliczce
Znamionowej urzadzenia pomiarowego.

Obstuga klienta oraz doradztwo
techniczne

Polska

Robert Bosch Sp. z o.0.

Serwis Elektronarzedzi

Ul. Szyszkowa 35/37

02-285 Warszawa

Tel.: +48 (022) 715 44 60

Faks: +48 (022) 715 44 41

E-Mail: bsc@pl.bosch.com

Infolinia Dziatu Elektronarzedzi: +48 (801) 100 900
(w cenie potaczenia lokalnego)

E-Mail: elektronarzedzia.info@pl.bosch.com
www.bosch.pl

Usuwanie odpadéw

Urzadzenia pomiarowe, osprzet i opakowanie
powinny zosta¢ dostarczone do utylizacji zgodnie
z przepisami ochrony $rodowiska.

Tylko dla paninstw nalezacych do UE:

Nie nalezy wyrzucac urzgdzen po-
miarowych do odpaddéw domowych!
Zgodnie z europejska wytyczng
2002/96/WE dotyczacg zuzytego
sprzetu elektrotechnicznego
i elektronicznego i jej stosowania
w prawie krajowym, wyeliminowane niezdatne do
uzycia urzgdzenia pomiarowe nalezy zbieraé
osobno i podda¢ wtérnej przerébce zgodnie
z zasadami ochrony srodowiska.

Ogniwa akumulatora/baterie:

@ Ni-MH

Ni-MH: Niklowo-metalowo-wodorowy

Zuzytych akumulatoréw/baterii nie nalezy wyrzu-
ca¢ do odpaddw z gospodarstwa domowego, hie
wolno ich tez wrzuca¢ do ognia ani do wody.
Nalezy zlikwidowac¢ je zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi ustawowymi przepisami dotyczg-
cymi ochrony $srodowiska.

Dotyczy tylko krajow UE:

Zgodnie z dyrektywa 91/157/EWG uszkodzone
badz zuzyte akumulatory/baterie nalezy poddac
utylizaciji.

Zastrzega sie prawo dokonywania zmian.
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Pilot
(ALHV/ALHV-G)

Wskazéwki bezpieczenstwa

Nalezy przeczytac i zastosowaé
wszystkie instrukcje i wskazowki.
PROSIMY ZACHOWAC

| STARANNIE PRZECHOWYWAC
NINIEJSZE WSKAZOWKI.

» Naprawe pilota nalezy zleca¢ jedynie
wykwalifikowanemu fachowcowi i przy
uzyciu oryginalnych czesci zamiennych.
Postepowanie taki gwarantuje wtasciwe
funkcjonowanie pilota.

» Nie nalezy stosowac pilota w otoczeniu
zagrozonym wybuchem, w ktérym znajduja
sie tatwopalne ciecze, gazy lub pyly.

W pilocie moze dojs¢ do utworzenia iskier, ktore
moga spowodowac zapton pytéw lub oparow.

> Nalezy doktadnie przeczytac i przestrzegac¢
zasad bezpieczenstwa i higieny pracy
w instrukcji obstugi lasera rotacyjnego.

Opis funkcjonowania

Uzycie zgodne z przeznaczeniem

Pilot przeznaczony jest do sterowania laserami
rotacyjnymi marki CST/berger wewnatrz
pomieszczen i na zewnatrz.

Przedstawione graficznie
komponenty

Numeracja przedstawionych graficznie
komponentow odnosi sie do rysunku pilota,
znajdujgcego sie na stronie graficzne;.

37 Otwoér wylotowy wigzki podczerwonej
38 Wskaznik eksploatacji pilota

39 Przycisk Stand-by

40 Przycisk nachylenia na gorze pilota

41 Przycisk na pilocie dla trybu liniowego i wyboru
dtugosci linii

42 Przycisk kierunku i nachylenia z prawej strony
pilota

43 Przycisk na pilocie stuzgcy do obrotu gtowicy
rotacyjnej w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara

44 Blokada wneki na baterie pilot (na tylnej
czesci)

45 pokrywa wneki na baterie pilota (na tylne;
czesci)

46 Numer serii

47 Przycisk nachylenia u dotu pilota

48 Przycisk na pilocie do obrotu gtowicy
rotacyjnej w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazdéwek zegara

49 Przycisk na pilocie do wytgczania funkcji
automatycznej niwelacji

50 Przycisk kierunku i nachylenia z lewej strony
pilota

51 Przycisk na pilocie dla trybu rotacyjnego
i wyboru predkosci rotacyjnej

Osprzet ukazany na rysunkach lub opisany w instrukcji
uzytkowania nie wchodzi w standardowy zakres
dostawy. Kompletny asortyment osprzetu mozna
znalez¢é w naszym katalogu osprzetu.

Dane techniczne

Pilot RC700
Numer katalogowy F 034 K69 ANA
Zasieg" 30m
Baterie 2 x 1,5V LR06 (AA)

Ciezar odpowiednio do

EPTA-Procedure

01/2003 115 g
1) Zasieg pracy moze sie zmniejszy¢ przez niekorzystne
warunki otoczenia (np. bezposrednie promienie
stoneczne).

Nalezy zwraca¢ uwage na numer katalogowy na tabliczce
znamionowej pilota, gdyz nazwy handlowe
poszczegolnych pilotéw moga sie roznié.

Do jednoznacznej identyfikacji pilota stuzy numer serii 46,
znajdujacy sie na tabliczce znamionowe;.
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Montaz

Wkiadanie/wymiana baterii

Do eksploataciji pilota zaleca sie uzycie baterii
alkaliczno-manganowych.

Pilot dostarczany jest z bateriami umieszczonymi
we wnece. Przed przystgpieniem do eksploatacji
nalezy usung¢ pasek zabezpieczajacy wneke na
baterie (,Remove before use”).

Baterie nalezy wymieni¢, gdy po przycisnieciu
jednego z przyciskow na pilocie wskaznik
eksploatac;ji 38 nie swieci sie.

Aby otworzy¢ pokrywke wneki na baterie 45,
nalezy wcisng¢ blokade 44 i zdja¢ pokrywke.
Witozy¢ baterie do wneki. Nalezy przy tym zwrdcic
uwage na zachowanie prawidtowej biegunowosci
zgodnie ze schematem umieszczonym wewnagtrz
wneki.

Nalezy wymienia¢ wszystkie baterie rownoczesnie.
Stosowac tylko baterie, pochodzgce od tego
samego producenta i o jednakowej pojemnosci.

» Jezeli pilot ma byé¢ przez dtuzszy czas
nieuzywany, nalezy wyja¢ z niego baterie.
Baterie, ktore sa przez dtuzszy czas nieuzywane
mogag ulec korozji i ulec samoroztadowaniu.

Praca urzadzenia

Witaczenie

» Pilot nalezy chroni¢ przed wilgocia
i bezposrednim nastonecznieniem.

» Pilot nalezy chronié¢ przed ekstremalnie
wysokimi lub niskimi temperaturami, a takze
przed wahaniami temperatury. Nie nalezy go
na przyktad pozostawia¢ na dtuzszy okres
czasu w samochodzie W przypadku, gdy pilot
poddany byt wiekszym wahaniom temperatury,
nalezy przed uzyciem odczekaé, az powrdci on
do normalnej temperatury.

Jak diugo w pilocie znajdujg sie baterie
0 wystarczajgcym napieciu, pilot jest gotowy do
eksploatacji.

Laser rotacyjny nalezy ustawi¢ w taki sposéb, aby
sygnaty pilota osiggaty bezposrednio jednag

z soczewek odbioru na laserze rotacyjnym (por.
instrukcja eksploataciji lasera rotacyjnego) Jezeli
pilot nie moze byc¢ skierowany bezposrednio na
soczewke odbioru, zmniejsza sie jego zakres
roboczy. Odbicia sygnatu (np. od Scian) moga
zwiekszyC zakres pracy takze przy
niebezposrednim sygnale.

Po wcisnieciu jednego z przyciskow na pilocie
wskaznik zasilania 38 zapala sie, sygnalizujac
emisje sygnatu. Osiggniecie przez sygnat lasera
rotacyjnego potwierdzane jest sygnatem
dzwiekowym wydawanym przez laser rotacyjny.

Wigczanie/wytaczanie lasera rotacyjnego za
pomocg pilota nie jest mozliwe.

Rodzaje pracy

Funkcja zabezpieczenia przed wstrzgsami

i automatyczne pozycjonowanie kata prostego
przy pozyciji pionowej lasera rotacyjnego nie moga
by¢ sterowane pilotem.

Funkcje przyciskdéw na pilocie nie réznig sie niczym
od funkcji odpowiednich przyciskow na laserze
rotacyjnym (wyjatek: przycisk czuwania (stand-by)
39).

Na przyktad: Przycisniecie przycisku trybu
rotacyjnego przestawia laser rotacyjny z trybu
liniowego na tryb rotacyjny. Dzieje sie tak
niezaleznie od tego, czy nacisniety zostat przycisk
trybu rotacyjnego na laserze rotacyjnym czy na
pilocie.

Wyczerpujace informacje dotyczace
funkcjonowania lasera rotacyjnego mozna znalez¢
w instrukcji eksploatacji lasera (zob. ,Laser
rotacyjny, od str. 198).

Tryb czuwania z pamiecia ustawien trybu pracy
urzadzenia

Laser rotacyjny mozna przetgczy¢ na tryb
czuwania (stand-by), na okres nie diuzszy jednak
niz dwie godziny. W tym celu nalezy wcisnac¢
przycisk 39 na pilocie. Rotacja, laser i wszystkie
wskazniki na laserze rotacyjnym sg wytaczane,

a ustawiony tryb pracy jest zapamietywany. Tryb
czuwania mozna uruchamia¢ wytgcznie za pomocg
pilota.

Aby uruchomi€ laser rotacyjny w zapamietanym
trybie pracy, nalezy wcisngé dowolny przycisk na
pilocie.

Tryb rotacyjny, liniowy i punktowy

Wciskajac przycisk trybu rotacyjnego 51 mozna
przestawi¢ urzgdzenie z trybu liniowego na tryb
rotacyjny lub zwolni¢ stopniowo predkosc¢
rotacyjna, az do zatrzymania (tryb punktowy).

Wociskajac przycisk trybu liniowego 41 mozna
przestawi¢ urzadzenie z trybu rotacyjnego na tryb
liniowy lub zwiekszac stopniowo kat rozwarcia,
wzglednie go zmniejszac, az do osiggniecia 0°
(tryb punktowy).
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Wytaczanie jednoosiowego trybu pracy /funkcji
automatycznej niwelacji

Wociskajgc przycisk 49 mozna wytgczy¢ funkcije
automatycznej niwelacji albo tylko dla osi Y
(lednoosiowy tryb pracy, mozliwy tylko w pozyciji

poziomej lasera rotacyjnego) albo dla obu osi Xi Y.

Aby wytagczy¢ funkcje automatycznej niwelacji dola
obu osi, funkcja zabezpieczenia przed wstrzgsami
na laserze rotacyjnym musi by¢ wytaczona.

Obracanie plamki/linii lasera w ptaszczyznie
rotacyjnej

Plamke lasera wzgl. linie lasera mozna stopniowo
obracac o 360° wewnatrz ptaszczyzny rotacyjne;j.
Aby dokonac obrotu w kierunku zgodnym

z ruchem wskazéwek zegara, nalezy wcisngc
przycisk 43, aby dokona¢ obrotu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara -
przycisk 48. Naciskanie przez dtuzszy okres czasu
przyspiesza ruch gtowicy rotacyjnej w wybranym
kierunku.

Obracanie ptaszczyzny rotacyjnej dookota osi X
lubY

Ptaszczyzne rotacyjng mozna obroci¢ dookota osi
X'lub Y, wciskajgc przyciski kierunku lub
nachylenia u goéry 40, u dotu 47, z prawej strony 42
i z lewej 50.

Jezeli laser rotacyjny znajduje sie w pozycji
pionowej, obrét o 0s Y jest mozliwy w kazdej chwili.
Obroét dookota osi X przy pozycji pionowej lub
obroét dookota osi Xi'Y w pozycji poziomej musi
zosta¢ poprzedzony wytgczeniem funkcji
automatycznej niwelacji dla jednej lub dla obu osi.

Konserwacija i serwis

Konserwacja i czyszczenie

Pilot nalezy stale utrzymywaé w czystosci.

Nie wolno zanurzac pilota w wodzie lub w innych
substancjach ptynnych.

Zanieczyszczenia nalezy usuwac za pomoca wil-
gotnej, miekkiej sciereczki. Nie uzywac¢ zadnych
srodkéw czyszczacych ani zawierajgcych
rozpuszczalnik.

Jesdli pilot zdalnego sterowania miatby, mimo
starannych metod produkcji i kontroli, ulec awarii,
naprawe powinien przeprowadzi¢ autoryzowany
serwis elektronarzedzi firmy Bosch. Nie wolno
samemu otwierac pilota.

Przy wszystkich zgtoszeniach i zamdwieniach
czesci zamiennych konieczne jest podanie
dziesieciocyfrowego numeru katalogowego,
znajdujgcego sie na tabliczce znamionowe;j pilota.

Obstuga klienta oraz doradztwo
techniczne

Adresy zob. ,Obstuga klienta oraz doradztwo
techniczne*, str. 210.
Usuwanie odpadéw

Przed oddaniem urzgdzenia pomiarowego do
utylizacji, nalezy zapoznac sie ze wskazéwkami w
,Usuwanie odpadow*, str. 210.

Zastrzega sie prawo dokonywania zmian.
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